Réducteur planeétaire de précision
FG/FGA

Adresse : 20 rue du vieux bourg - FR 61370 Echauffour
Téléphone : 02 33 34 11 15
Courriel : info@skrg-europe.com

Site internet : www.skgr.fr


https://www.zjskgr.com/index.php/en/product-category/precision-planetary-gear-reducer/
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Parametres du produit

FG-040-L1

Entrée / INPUT Sortie / OUTPUT
ca 2
c7 2% c8 |
3 i
£ 25 18 11
© 1_ 1N ]
| H—=i| = S ) - M,I 5
5 8 =p = H b— 8 8
) L 1] 1
2 95/ 1 T '
AT o g -
\ 1
e \a S A o
]
FG-040-L2
Entrée / INPUT Sortie / OUTPUT
i c7 — P . ce
— 3 y
I
25 18 1 1
! | O ]
= Hr—i = al ll 000 e 8] PR
~ i & & r T I &
e 4R
1 | | I
95 1 |‘
. 1 _
b -.-l -
F
Diametre d'arbre de sortie / Qutput Diameter
—l’T- Taille Size | C1 c2 c3 |c4| cs5 |ce|c7|ce|ce
JE @46 4-MAX10
='|' a FG-040-L1 @45 4-M3x8 @8 26 @30 4 42 66.5 92.5
— @46 4-MAx10
" D10h FG-040-L2 @45 4M3EB @8 26 @30 4 42 91 117

*C1 ~ C7 sont les dimensions standard du moteur (métrique), l'utilisateur peut les personnaliser.
*C1 ~ C7 are motor(metric standard) specific dimensions, which could be customized.
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- Taille Size | C1 | C2 c3 |cal cs5 |ce|c7|cs|ce
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*C1 ~ C7 sont les dimensions standard du moteur (métrique), I'utilisateur peut les personnaliser.
*C1 ~ C7 are motor{metric standard) specific dimensions, which could be customized.

3/17



SKGR=HI & LINWI

Entrée / INPUT

cg

ca

285

5'1

265.5

@40n7

C567

>

FG-060-L2

Entrée / INPUT

Cé

2655

@65
B40hT
u
=
i
1

|

Clr7
C5ar

Cé

C10

Diametre d'arbre de sortie / Output Diameter

&

nnnnnn “fechnology

Sortie / OUTPUT

Sortie / OUTPUT

5.5

FG-060-L1 825 1155
—————— (%} 4-Mdx10 34 @381 5 60

FG-060-L2 o g i 2 111.5 1445 55

G-060- 825 1155 55

B L1 @70 4-Max104-M5x12 @11,014 34 @50 5

FG-060-L2 1115 1445 55

FG-060M1-L1 89 122 12
—— @90 4-M5x12,4-M6x14 @19 42 @70 B85 80

FG-060M1-L2 118 151 12

*C1 ~ C7 sont les dimensions standard du moteur (métrique), I'utilisateur peut les personnaliser.
*C1 ~ C7 are motor(metric standard) specific dimensions, which could be customized.

*M1: Numeéro de trou de limite (Version numéro)
*M1: Limit hole (Version number)
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Diametre d'arbre de sortie / Output Diameter

5o TaileSize |C1| ©2 | €3 |c4|cs |cs

M5x.6P

] FGA-060-L1 825 1155 55
w| {4
™ s L 4-M4x10 @8 34 @381 b
N FGAD60-L2 ; 1115 1445 55
B14n8 GA-D6 825 1155 55
— _EOMGOLY @70 4-M4x104-M5x12  @11,014 34 @50 5 60
FGA-060-L2 111.5 1445 55
FGA-060M1-L 1 89 122 12
———————— @90 4-M5x124-M6x14 1 42 @70 65 B0
FGA-060M1-L2 2is 118 151 12

*C1 ~ C7 sont les dimensions standard du moteur (métrique), I'utilisateur peut les personnaliser.
*C1 ~ C7 are motor(metric standard) specific dimensions, which could be customized.

*M1: Numéro de trou de limite (Version numéra)

*M1: Limit hole (Version number)
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Diametre d'arbre de sortie / Qutput Diameter
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TalleSize | Cc1 |  ©2 c3 |ce|cs[ce|cr|cs|co
i @90 4-M5x12,4-Méx14 @219 42 @70 65 80 106.5 147 7
@100 4-MEx14 @16 42 @80 65 86 1065 147 6
19,022 § 5 A i
414 @115 4-MBx20 @ 565 @9 8 100 122 1625 165
@145 4-M8x20 ©19@22024 59 ©110 11 130 1245 165 19
6.7 4-M4x10 28 . I g
L2 @6 34 @381 5 60 1305 171 55
@70 4-Max104-M5x12  @11,014 34 @50 6§ 60 1305 171 55
@90 4-M5x12,4-MBx14 @19 42 @70 65 80 137 177156 12
FG-080M1-L2
2100 4-MBx14 @16 42 @80 65 86 137 1775 M

*C1 ~ C7 sont les dimensions standard du moteur (métrique), l'utilisateur peut les personnaliser.
*C1 ~ C7 are motor(metric standard) specific dimensions, which could be customized.

*M1: Numéro de trou de limite (Version numéro)

*M1: Limit hole (Version number)
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TalleSize | C1] C2 | c3 Jcalcscelc7[cslcolcio]
@90 4MSx124M6X4 @19 42 @70 6.5 80 147 1875 7

FGOB0AL2Z G100 aMext4 @16 42 @80 6.5 B6 147 187.5 6
@115  4M8x20  ©19@22 56.5 95 8 100 1625 203 165

FG-080AMIL2'0 146 aMex20  ©19022024 59 OO0 10 130 165 2055 19

*C1 ~ C7 sont les dimensions standard du moteur (métrique), |'utilisateur peut les personnaliser.
*C1 ~ C7 are motor(metric standard) specific dimensions, which could be customized.

*M1: Numéro de trou de limite (Version numéra)

*M1: Limit hole (Version number)
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Diamétre d'arbre de sortie / Output Diameter

TalleSize | €1 | G2 ca |cafcs|cs|cr|cs|co

FGA-080-L1 @90 4-M5x124-M6x14 219 42 ©70 65 80 1065 147 7
@100 4-Méx14 216 42 @80 B85 86 1065 147 6
o A 2115 4-MBx20 @19@22 565 @95 8 100 122 1625 165
@145 4-MBx20 @19,022.324 59 G110 11 130 1245 165 19
FGA L2 266.7 4-M4x10 @8 34 @381 5 60 1305 171 55
@70 4-M4x104-MSx12  @11,0814 34 @50 5 60 1305 171 55
@90 4-M5x12,4-MGx14 219 42 @70 65 80 13T 11775 12
FGA-0BOM1-L2
@100 4-Mex14 @16 42 @80 65 86 137 1775 1

*C1 ~ C7 sont les dimensions standard du moteur (métrique), l'utilisateur peut les personnaliser.
*C1 ~ C7 are motor(metric standard) specific dimensions, which could be customized.

*M1: Numéro de trou de limite (Version numéro)

*M1: Limit hole (Version number)
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Taille Size | C1 c2 c3 c4|cs5|ce|cr|cs|cocio

290 4-M5x12,4-Mbx14 219 42 @70 6.5 80 147 1875 7

: 2100 4-M6x14 216 42 ©80 6.5 86 147 1875 6
@115 4-M8x20 219022 56.5 @95 8 100 1625 203 16.5
FGA-080AM1-L2
@145 4-M8x20 219922624 59 ©N10 10 130 165 2055 19

*C1 ~ C7 sont les dimensions standard du moteur (métrique), |'utilisateur peut les personnaliser.
*C1 ~ C7 are motor(metric standard) specific dimensions, which could be customized.

*M1: Numéro de trou de limite (Version numéro)

*M1: Limit hole (Version number)
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Diamétre d'arbre de sortie / Qutput Diameter

B Taille Size | C1 c2 c3 C4| C5 |C6|C7|C8 | C9 |C10
M10x1.5P

FG-120-L1 2145 4-M8x20 219,222,024 64 @110 10 130 143 198 195

28

FG-120M1-L1 @200 4-M12x28 @35 81 21143 10 180 160.5 2155 28
FG-120-L.2 @90  4-M5x12.4-M6x14 @19 42 @70 6.5 B0 159.5 2145 7
@100 4-M6x14 216 42 @80 65 B6 1595 2145 6
2115 4-MBx20 19922 565 @95 & 100 175 230 16.5
FG-120M1-L2
@145 4-MBx20 @219,022.024 59 @110 11 130 177.5 2325 19

*C1 ~ C7 sont les dimensions standard du moteur (métrique), l'utilisateur peut les personnaliser.
*C1 ~ C7 are motor(metric standard) specific dimensions, which could be customized.

*M1: Numeéro de trou de limite (Version numéro)

*M1: Limit hole (Version number)
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FG-120A-L2
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0 9.5

C1
FG-120A-L1 @145 4-M8x20 219,022,024 64 @110 1 130 1845 2495 18.
FG-120AM1L1 @200 4-M12x28 @35 81 @114.3 10 180 212 267 28

*C1 ~ C7 sont les dimensions standard du moteur (métrique), I'utilisateur peut les personnaliser.
*C1 ~ C7 are motor(metric standard) specific dimensions, which could be customized.

*M1: Numéro de trou de limite (Version numéro)

*M1: Limit hole (Version number)

11/17



SKGR=HI = LINWIN. %

Molion-Technology
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Diametre d'arbre de sortie / Output Diameter

Bng Taille Size 'c4| c5 cs | co|c1o

% Wit 5P FGA-120-L1 @145 ¢a19:32224 64 @110 10 130 143 19.5
= ' FGA-120M1-L1 @200 4-M12x28 @35 81 ©114.3 10 180 160.5 2155 28
1
o @90 4-M5x12 , 4-M6x14 @19 42 @70 6.5 80 1595 2145 7
rLe @100 4-MBx14 @16 42 @80 6.5 86 1595 2145 6
@115 4-M8x20 @19.922 565 @95 & 100 175 230 165
FGA-120M1-L2

@145 4-M8x20 @919.@22.@24 59 @110 11 130 1775 2325 19

*C1 ~ C7 sont les dimensions standard du moteur (métrique), I'utilisateur peut les personnaliser.
*C1 ~ C7 are motor(metric standard) specific dimensions, which could be customized.

*M1: Numeéro de trou de limite (Version numéro)

*M1: Limit hole (Version number)
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FGA-120A-L1 2145 219,822,024 64 B110 130 1945 2495 195
FGA-120AM1L1 @200 4-M12x28 235 81 @114.3 10 180 212 267 28

*C1 ~ C7 sont les dimensions standard du moteur (métrique), |'utilisateur peut les personnaliser.
*C1 ~ C7 are motor(metric standard) specific dimensions, which could be customized.

*M1: Numéro de trou de limite (Version numéro)

*M1: Limit hole (Version number)
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Taille Size | C1 c2 C3 |c4| C5 [ce|c7|C8 |C9 |(C10
FotgoLy 215 4Mex0 @22024 72 @110 11 130 165 252 19.5
@200 4-M12x28 @35 81.5 @114.3 8 180 175 262 25
FG160L2 @145 4-MBx20 19022024 64 @110 10 130 209 296 19.5
FG-160M1-L2 ©200 4-M12x28 @35 81 @1143 10 180226.5313.5 28

*C1 ~ C7 sont les dimensions standard du moteur (métrique), I'utilisateur peut les personnaliser.
*C1 ~ C7 are motor{metric standard) specific dimensions, which could be customized.

*M1: Numéro de trou de limite (Version numéro)
*M1: Limit hole (Version number)
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*C1 ~ C7 sont les dimensions standard du moteur (métrique), l'utilisateur peut les personnaliser.
*C1 ~ C7 are motor(metric standard) specific dimensions, which could be customized.
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Diametre d'arbre de sortie / Output Diameter

12 TailleSize | c1 | C2 c3 |ca| c5 |celc|cs|cacio
[ M1Bx2.0P @145  4-MBx20 222,024 2 @110 11 130 165 252 19.5

g FGA-160-L1
T4 @200 4-M12x28 @35 815 @1143 8 180 175 262 25
ol FGA-160-L2 @145 4-MBx20 219222024 64 @110 10 130 208 286 19.5
FGA-160M1-L2 @200 4-M12x28 @35 81 @143 10 18022653135 28

*C1 ~ C7 sont les dimensions standard du moteur (métrique), l'utilisateur peut les personnaliser.
*C1 ~ C7 are motor{metric standard) specific dimensions, which could be customized.

*M1: Numéro de trou de limite (Version numéro)

*M1: Limit hole (Version number)
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Taille Size | C1 c2 c3 |c4| o5 [c|c7| ce|ce|cro

7 1
1 @145  4-MBx20 @22.004 72 10 11 130 2265 3135 195
2200 4-Mi2x28 @35 8150143 8 180 2365 3235 25

*C1 ~ C7 sont les dimensions standard du moteur (métrique), l'utilisateur peut les personnaliser.
*C1 ~ C7 are motor(metric standard) specific dimensions, which could be customized.

17/17



	Réducteur planétaire de précision
	FG/FGA
	Paramètres du produit
	3/17
	4/17
	5/17
	6/17
	7/17
	8/17
	9/17
	10/17
	11/17
	12/17
	13/17
	14/17
	15/17
	16/17
	17/17

