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Réducteur planeétaire de précision
FBR/FER

Adresse : 20 rue du vieux bourg - FR 61370 Echauffour
Téléphone : 02 33 34 11 15
Courriel : info@skrg-europe.com

Site internet : www.skgr.fr


https://www.zjskgr.com/index.php/en/product-category/precision-planetary-gear-reducer/
mailto:sk@chinasankai.com
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Parametres du produit

FBR-042-L1

Entrée / INPUT Sortie / OUTPUT
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Diametre d'arbre de sortie / Output Diameter
Taille Size | ¢1 c2 C3 |c4| C5 |C6|C7 | C8 | Cca |C10| C11
E_E FBR-042-L1 g:i tﬂ:;w @8 26 @30 4 42 655 1125 60 85
L MQTP TSRl MAXLIP x8
( o) o Lo @46  4-M4x10
" ~*| 1\_ FEBR-042-L2 245 4-M3x8 @8 26 @30 4 42 90 60 60 85
@138 Ignne
*C1 ~ C7 sont les dimensions standard du moteur (métrique), l'utilisateur peut les personnaliser.

Arbre type S1  Arbre type S2 *C1 ~ C7 are motor(metric standard) specific dimensions, which could be customized.

shaft shaft
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Molion-Technology

FBR-060-L1

Entrée / INPUT Sortie / OUTPUT
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Diametre d'arbre de sortie / Output Diameter

. Moxap

Cay FBR-00- 86 153
‘\‘ —“sa.? 4-M4x10 @8 33 @381 5§ 60 —— 55 775 111.75

FBR-060-L2 15 182

FBR-060- 86 153
_EBR-DBOLL @70 4-Mdx104-M5x12 @11,014 33 @50 5 60 ———— 55 775 111.75

Arbre type S1 Arbre type S2 FBR-060-L2 115 182

shaft shaft FBR-060M1-L1 86 163
—————————— @90 4-M5x124-MBx14 @19 425 @70 65 80 —— 12 87 12125

FBR-060M1-L2 15 192

*C1 ~ C7 sont les dimensions standard du moteur (métrique), |'utilisateur peut les personnaliser.
*C1 ~ C7 are motor(metric standard) specific dimensions, which could be customized.

*M1: Numéro de trou de limite (Version numéro)

*M1: Limit hole (Version number)
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FER-070-L1

Entrée / INPUT " Sortie / OUTPUT
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Diametre d'arbre de sortie / Output Diameter

as

- 153
FEROTGL] J66.7 4-Mdx10 @8 33 @381 5 60 ——— 55 T7.5 1125
FER-070-L2 117 182
88 153
w @70  4-Mdx104-M5x12 @11,814 33 @50 5 80— 55 775 1125
Arbre type S1  Arbre type S2 FER-070-L2 17 182
shaft shaft
FER-070M1-L1 88 163
FEROTOMIL1 00 4MBx124-MEx14 @19 425 B70 65 80 ——— 12 87 122
FER-070M1-L2 117 192

*C1 ~ C7 sont les dimensions standard du moteur (métrique), 'utilisateur peut les personnaliser.
*C1 ~ C7 are motor(metric standard) specific dimensions, which could be customized.

*M1: Numéro de trou de limite (Version numéro)

*M1: Limit hole (Version number)
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FBR-090-L1

Entrée / INPUT

FBR-090-L2

Entrée / INPUT
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Diametre d'arbre de sortie f Output Diameter

Wigx1.25P

D226

Arbre type S1
shaft

245

Arbre type S2
shaft

N -l
1

@90  4-M5x12,4-M6x14 45 ©70 65 80 116 209
FBR-090-L1

@100 4-MBx14 216 45 @80 65 86 116 209 6 96 143

@115 4-MBx20 219,922 565 @95 8 100 116 214 16.5 117.5 164.5
FBR-090M1-L1

@145 4-M8x20 219922024 59 ©110 11 130 116 229 19 120 167

266.7 4-M4x10 28 33 2381 5 60 13052085 55 77.5 1245
FBR-090-L2

@70 4-M4x104-M5x12  @11,2014 33 @50 5 60 13052085 55 77.5 1245

@290  4-M5x12,4-Méx14 219 425 @70 65 80 13052185 12 87 134
FBR-090M1-L2

@100 4-Mex14 216 425 ©B0 65 86 13052215 11 8T 134

*C1 ~ C7 sont les dimensions standard du moteur (métrique), l'utilisateur peut les personnaliser.
*C1 ~ C7 are motor(metric standard) specific dimensions, which could be customized.
*M1: Numéro de trou de limite (Version numéro)
*M1: Limit hole (Version number)
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FBR-090A-L2

Entrée / INPUT Sortie / OUTPUT
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Diametre d'arbre de sortie / Output Diameter

| TailleSize Jc1] c2 | c3_lcalcslcelcr]cs] colciolcnici]

1.25p 1

w FER-090AL2 @90 4-M5x12,4-M6x14 @19 45 @70 6.5 B0 1565 2495 7 141

™ @100 4-MBEx14 @16 45 @8O0 6.5 86 1565 2495 6 93 141
@115 4-M8x%20 9@22 56.5 @95 8 100 1565 254.5 165 117.5 1645

FBR-090AM1L2
@145 4-M8Bx20 219222024 59 @110 10 130 1565 2695 19 120 167
Arbre type S1 Arbre type S2 *C1 ~ C7 sont les dimensions standard du moteur (métrique), I'utilisateur peut les personnaliser.
shaft shaft *C1 ~ C7 are motor(metric standard) specific dimensions, which could be customized.

*M1: Numéro de trou de limite (Version numéra)
*M1: Limit hole (Version number)

6/20



SKGR=2M = LINWIN.C

Molion-Technology

FER-090-L1

Entrée / INPUT & Sortie / OUTPUT
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FER-090-L2
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Diameétre d'arbre de sortie / Output Diameter

MBxi.25P —?ﬂ?"‘ M8x1.250
Ly

0 ' 4-M5x12 4-M6x14 @19 45 @70 65 80 120 209 7 96 143
i = '/:':, FER-090-L1 g%
\_{ @100 4-M6x14 @316 45 @80 6586 120 209 6 956 143
B2e @226 11 4 @19,@22 56.5 @95 100 120 214 16.5 117.5 164.5
Keihf FER-090M1-L1 @115 4-MBx20 8 6 5
Arb S1 Arbre t s2 @145 4-M8x20 @19,022.¢24 59 @110 11 130 120 229 19 120 167
rbre type rore type
: 4-M4x1 @8 @38.1 d i i 4 .
ehatt shaft FER-090-L2 @66.7 x10 33 5 60 13452085 55 V7.5 1245

@70 4-M4x104-M5x12  @11,814 33 @50 5 60 13452085 55 77.5 1245
@90  4-M5x12,4-M6x14 @19 425 @70 6.5 80 13452185 12 87 134
2100 4-Meéx14 @16 425 @80 6.5 86 13452215 11 87 134

FER-090M1-L2

*C1 ~ C7 sont les dimensions standard du moteur (métrique), l'utilisateur peut les personnaliser.
*C1 ~ C7 are motor(metric standard) specific dimensions, which could be customized.

*M1: Numéro de trou de limite (Version numéro)

*M1: Limit hole (Version number)
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FER-090A-L2

Entrée / INPUT Sortie / OUTPUT
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Diamétre d'arbre de sortie / OQutput Diameter

11
@90 4-M5012,4-MBX14 219 45 @70 6.5 80 1605 2495 7 96 143

M8x1.250 1
- - FER-0S0A-L2
& 2100 4-MBx14 216 45 080 6.5 86 16052495 6 96 143
@115 4-M8x20 019922 56.5 @95 8 100 1605 254.5 165 175 164.5
FER-090AM1L2
D22 @145 4M8x20 019022024 59 @110 10 130 1605 2695 19 120 167

tArbre type S1 Arbre type S2

shaft shaft *C1 ~ C7 sont les dimensions standard du moteur (métrique), |'utilisateur peut les personnaliser.

*C1 ~ C7 are motor(metric standard) specific dimensions, which could be customized.
*M1: Numéro de trou de limite (Version numeéro)
*M1: Limit hole (Version number)
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FBR-115-L1

Entrée / INPUT

FBR-115-L2

Entrée / INPUT
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Molion-Technology

Sortie / OUTPUT
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Diametre d'arbre de sortie / Qutput Diameter

; M12x1.759 .
(@) =

Arbre type S1 Arbre type S2
shaft shaft

WL Taille Size | C c2 c3 c5 |cs|c7|cs | colctocii|crz
; !

FBR-115-L1 @145 4-M8x20 19022024 64 @110 10 130 137.5 267.5 19.5 1355 195

FBR-115M1-L1 @200 4-M12x28 @135 81 @114.3 10 180 137.5 2925 28 1525 212
4-M5x12 ,4-M6x14 @19 45 @70 6.5 80 1675 2775 7 96 155.5

RS2 @100 4-Mbx 14 @16 45 @80 65 86 16752775 6 96 1555
@115 4-M8x20 219,222 565 @95 8 100 167.5 2825 16.5 117.5 177

RER-UIOMI-L2 (e 4-M8x20 @19.922.024 59 @110 11 130 167.5 207.5 19 120 179.5

*C1 ~ C7 sont les dimensions standard du moteur (métrique), 'utilisateur peut les personnaliser.
*C1 ~ C7 are motor{metric standard) specific dimensions, which could be customized.

*M1: Numéro de trou de limite (Version numéro)

*M1: Limit hole (Version number)
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FBR-115A-L2

Entrée / INPUT Sortie / OUTPUT
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Diametre d'arbre de sortie / Qutput Diameter

0h9 . n
M12¢1.75P P Mzt Taille Size | 1 C2 ca |ca| c5 [ce|c7]|cs | colco]ci|ciz]
3 FBR-115A-L2 @145 4-MBx20 @19022024 64 @110 10 130 189 319 19.5 1355 1955
FBR-115AM1-L2 @200 4-M12x28 @35 81 @1143 10 180 189 344 28 1525 2125
.WM

@32

*C1 ~ C7 sont les dimensions standard du moteur (métrique), l'utilisateur peut les personnaliser.
Arbre type S1 Arbre type S2  «Cq ~ C7 are motor(metric standard) specific dimensions, which could be customized.
shaft shaft *M1: Numéro de trou de limite (Version numéro)
*M1: Limit hole (Version number)
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FER-120-L1

Entrée / INPUT Sortie / OUTPUT
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Diametre d'arbre de sortie / Output Diameter

M12x1.75P

(@)
35

w1

FER-120-L1 @145 4-M8x20 ©19,022 024 64 @110 10 130 140.5 267.5 19.5 1355 1955

. FER-120M111 @200  4-M12x28 @35 81 @114.3 10 180 140.5 2925 28 1525 2125
2 el 2% 4MSXI2, 4Mext4 019 45 070 65 80 17052775 7 9 156
2100 4-M6x14 @16 45 @80 65 86 1705277.5 6 96 156

Arbre type S1  Arbre type S2 @115 4-M8x20 @19.022 565 @95 8 100 170.5 2825 165 117.5 177.5
SIEL! =haft FERZMIL2 o 4-MBx20 19,022,824 59 @110 11 130 170.5 297.5 19 120 180

*C1 ~ C7 sont les dimensions standard du moteur (métrique), 'utilisateur peut les personnaliser.
*C1 ~ C7 are motor(metric standard) specific dimensions, which could be customized.

*M1: Numéro de trou de limite (Version numéro)

*M1: Limit hole (Version number)
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FER-120A-L2

Entrée / INPUT i Sortie / OUTPUT
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Taille Size cilllc2l|ea | cd|lcsllcallicz |'cs |Ical|cial el 1z
FER-120A-L2 @145 4-M8x20 @19022@24 64 @110 10 130 192 319 195 1355 1955
FER-120AM1-L2 @200 4-M12x28 @35 81 @1143 10 180 192 344 28 1525 2125

*C1 ~ C7 sont les dimensions standard du moteur (métrique), |'utilisateur peut les personnaliser.
Arbre type 1 Arbre type S2 *C1 ~C7 are motor(rnetri:: s.tandard]. specific dimensions, which could be customized.

shaft shaft *M1: Numeéro de trou de limite (Version numéro)
*M1: Limit hole (Version number)
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FBR-142-L1

Entrée / INPUT Sortie / OUTPUT
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Diametre d'arbre de sortie f Output Diameter

D145 4-M8x20 22024 72 @110 11 130 170 338 19.5 150 227.25
@200 4-M12x28 @35 82 ©1143 8 180 170 357 25 160 237.25
FBR-142-L2 @145 4-MBx20 @19,@22,824 64 @110 10 130 2025 364.5 19.5 135.5 210.75

FBR-142M1-L2 @200 4-M12x28 @35 81 ©@114.3 10 180 202.5 389.5 28 152.5 227.75

FER-142-L1

e M16x2 0P

Arbre type St Arbre type S2
shaft shaft

*C1 ~ C7 sont les dimensions standard du moteur (métrique), |'utilisateur peut les personnaliser.
*C1 ~ C7 are motor(metric standard) specific dimensions, which could be customized.

*M1: Numéro de trou de limite (Version numéro)

*M1: Limit hole (Version number)
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FBR-142A-L2

Entrée / INPUT Sortie / OUTPUT
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Diametre d'arbre de sortie / Qutput Diameter

M16x2.0P

Arbre type S1  Arbre type S2
shaft shaft

Taille Size_| C1 | C2 Cs . C6
FBRAdoALy 2145  4M8x20 922,024 72 @110 11 130 23153995 19.5 150 227.25
@200 4-M12x28 @35 82 @1143 8 180 23154185 25 160 237.25

*C1 ~ C7 sont les dimensions standard du moteur (métrique), l'utilisateur peut les personnaliser.
*C1 ~ C7 are motor(metric standard) specific dimensions, which could be customized.
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FER-155-L1

Entrée / INPUT
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Entrée / INPUT

Diametre d'arbre de sortie / Output Diameter
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¥

M16x2.0P
(o)

Arbre type S1
shaft

12ne

o
-

M16x2.0P
L

2406

Arbre type S2

shaft

Sortie / OUTPUT
co
94 8
79
b6 ¥ i
2
gg T = N
6| 3 L/ =
5
]
) it
=
L) g
C5G7
Sortie / OUTPUT
ca
a4 c8
79
b5 N |
oL 2 I
HER—: =
= o
| 3 0 O
5
b
{9 o
5l
CIFTL | o
cser ©

FER-155.1 @145 4-MBx20 @22,024 72 @110 11 130 173 338 195 150 2275
@200 4-M12x28 @35 82 @114.3 8 180 173 357 25 160 2375
FER-15512 @145 4-M8x20 @19,022 @24 64 ©110 10 130 205.5 364.5 19.5 135.5 213

FER-155M1-L2 @200 4-M12x28

@35 81 @114.3 10 180 205.5389.5 28 1525 230

*C1 ~ C7 sont les dimensions standard du moteur (métrique), I'utilisateur peut les personnaliser.
*C1 ~ C7 are motor(metric standard) specific dimensions, which could be customized.

*M1: Numéro de trou de limite (Version numéro)

*M1: Limit hole (Version number)
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FER-155A-L2
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Entrée / INPUT Sortie / OUTPUT
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Diametre d'arbre de sortie / Output Diameter

M16x2.0P

24005

Arbre type S1  Arbre type S2
shaft shaft

Taille Size
FER-155A-L2 2145  4-M8x20 @22.8924 72 @110 11 130 2345 3995 19.5 150 2275
@200 4-M12x28 @35 82 21143 8 180 23454185 25 160 2375

*C1 ~ C7 sont les dimensions standard du moteur (métrique), l'utilisateur peut les personnaliser.
*C1 ~ C7 are motor(metric standard) specific dimensions, which could be customized.
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FBR-180-L1

Entrée / INPUT = Sortie / OUTPUT
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Entrée / INPUT Sortie / OUTPUT
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Diametre d'arbre de sortie f Qutput Diameter

16h% N p |
s Taille Size | C2 c4 | cs5 [ce/c7|cs | cocio]c1t]ci2

C1 C3
wozse
4 ! g g @200 4-M12x28 @35 82 @1143 8 180 2105 406.5 85 214 313
H NP

\_Iu:'/ == rersoLs 2200 4-M1208 @42 117.5 @1143 8 180 2105 405.5 45.5 249.5 3485
) @215 4-M12x28 ©38 87 @180 B8 192 2105 411.5 13.5 219 318
L D3ha 9235 4-M12x28 @42 117.5 ©200 10 220 2135 318.5 45.5 249.5 348.5
@145 4-M8x20 ©22,024 72 @110 11 130 246 422 19.5 150 247.5

A t 1 Arbre type S2 FBR-180-L2
rbrghgftes Sh?;?t 200 4-M12x28 @35 82 @1143 B 180 246 441 25 160 257.5

*C1 ~ C7 sont les dimensions standard du moteur (métrique), l'utilisateur peut les personnaliser.
*C1 ~ C7 are motor(metric standard) specific dimensions, which could be customized.
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FER-205-L1

Entrée / INPUT - Sortie / OUTPUT
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Diamétre d'arbre de sortie / Output Diameter

A Taille Size | C1 c3 | ca| cs |celc| cs | co [c10] c1

@200 4-M12x28 @35 82 @1143 8 180 2155 405.5 8.5 214 318

L‘_IP_/ CERisgRiT @200 4-M12x28 @42 117.5 @114.3 8 180 2155 405.5 45.5 249.5 353.5
L @215 4-M12x28 @38 87 @180 8 192 2155 411.5 13.5 219 323

@235 4-M12x28 @42 117.5 @200 10 220 2185 318.5 45.5 249.5 353.5
@145 4-MBx20 @22,@824 72 @110 11 130 251 422 19.5 150 2525
@200 4-M12x28 @35 82 @1143 8 180 251 441 25 160 2625

Arbre type S1  Arbre type S2 FER-205-L2
shaft shaft
*C1 ~ C7 sont les dimensions standard du moteur (métrique), I'utilisateur peut les personnaliser.

*C1 ~ C7 are motor(metric standard) specific dimensions, which could be customized.
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FBR-220-L1

Entrée / INPUT C9 Sortie / OUTPUT
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Diametre d'arbre de sortie / Output Diameter
2009 T
e —— Taille Size c4 | C5 co [c10
o C?< @200 4-M12x28 ©35@42 120 ©114.3 15 200 246.5 484.5 22.5 230 342.75
T AT FBR-22011 @215 4-M12x30 @38 110 @180 8 200 246.5 484.5 12.5 220 332.75
@75ht B75hé @235 4-M12x30 @42055 120 @200 10 220 246.5494.5 24 230 342.75
@200 4-M12x28 @35 82 ©1143 8 180 304 532 85 214 326.75
Arbre type S1  Arbre type S2 FBR220Lp (2200 4-M12x28 @42 117.5 @1143 8 180 304 532 45.5 249.5 362.25
shaft shaft @215 4-M12x28 @38 87 @180 8 192 304 538 13.5 219 331.75

@235 4-M12x28 @42 1175 @200 10 220 304 552 45.5 249.5 362.25

*C1 ~ C7 sont les dimensions standard du moteur (métrique), l'utilisateur peut les personnaliser.
*C1 ~ C7 are motor(metric standard) specific dimensions, which could be customized.
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FER-235-L1

Entrée / INPUT C9 Sortie / OUTPUT
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Diametre d'arbre de sortie / Output Diameter

- *‘?‘XM

w /; @200 4-M12x28 @35042 120 ©@114.3 15 200 258.5 484.5 22.5 230 3475

KT FER-235-L11 @215 4-M12x30 @38 110 ©180 8 200 258.5 484.5 12.5 220 3375

a75h6 07bns @235 4-M12x30 ©42,055 120 @200 10 220 258.5 494.5 24 230 3475
@200 4-M12x28 @35 82 P1143 8 180 316 532 85 214 3315

Arbre type S1  Arbre type S2 @200 4-M12x28 @42 1175 ©1143 8 180 316 532 455 2495 367
shaft shaft FER23512 "go15 4M12x28 @38 87 @180 8 192 316 538 13.5 219 3365

@235 4-M12x28 @42 1175 @200 10 220 316 552 455 2495 367

*C1 ~ C7 sont les dimensions standard du moteur (métrique), l'utilisateur peut les personnaliser.
*C1 ~ C7 are motor(metric standard) specific dimensions, which could be customized.
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